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Merceé Teixidé, investigadora del grup de recerca en robotica de la Universitat de Lleida M L punT avui

Societat. Un equip de la Universitat de Lleida dissenya un assistent robotic
per millorar 'autonomia de persones amb discapacitat

A larecercad’unrobot
socialalaUdL

Virtudes Pérez
BARCELONA

No sera ni de lluny com el
robot que un fill amb re-
mordiments regala al seu
pare perque el cuidi a la
pellicula Un amigo per a
Frank. No és ciéncia-fic-
¢i6. Pero un equip d’'inves-
tigadors de la Universitat
de Lleida, liderats pel pro-
fessor de robdtica Jordi
Palacin, esta treballant en
el disseny d'un assistent
personal robétic, batejat
sense més complicacions
com APR, que pot contri-
buir a millorar I'autono-
mia d'una persona gran o
amb algun tipus de disca-
pacitatifinsitot, iaquira-
dica la maxima complexi-
tat del projecte de recerca,
aconseguir detectar les se-
ves necessitats i antici-
par-s’hi.

No sera un robot sofisti-
cat. Tindra forma huma-
noide, un metre setanta
d’altura i 35 centimetres
d’'amplada i fara funcions
basiques com ara ajudar a
caminar una persona amb
un nivell d’autonomia li-
mitada. “No és que estigui
fet intencionalment per a
aixo pero tindra la forca i
la capacitat suficients per
conduir algii per totala ca-
sa”, explica Palacin. I sub-

Les frases

é4El robot tindra la
forca i la capacitat
suficients per
conduir algut per
tota la casa??

€6Si hi hagués
una empresa
interessada a
comercialitzar-lo
seria bastant
economic??

Jordi Palacin
DIRECTOR DE L'EQUIP DE RECERCA
QUE DISSENYA EL ROBOT SOCIAL

ratlla la idea que “no esta
dissenyat per ser un sim-
ple suport” perqué el que
més fascina els investiga-
dors és poder aconseguir
que el robot detecti qual-
sevol problema i fins i tot
que tingui les eines sufi-
cients per informar sobre
qualsevol incident que
passi al'interior del domi-
cili.

“Estara pensat per fer
trucades i videotrucades,
perd el repte és aconseguir
que prengui la iniciativa”™,
segons indica el professor.
I posa com a exemple el
cas d’una persona que cau
a terra, no es pot aixecar i
crida. “En aquest cas, el
robot social ha de poder
estar preparat per detec-
tar que ha succeit alguna
cosa i poder arribar fins a
la persona”, assenyala Pa-
lacin.

Microfons i sensors laser
El secret per poder tenir
exit en totes les seves mis-
sions es troba en els sen-
sors. El robot social no no-
més té sensors normals,
cameres i microfons,
També disposa d'un sen-
sor laser de mesura de
distancia que és el que 1i
ofereix a cada pas una in-
formacio detallada del
que passa al seu voltant.
“Ha de tenir una percep-
ci6 de l'entorn suficient
per poder-se moure per la
casa sense topar amb res”,
explica Palacin. La idea és
que actui “com si fos un
gos”, subratlla I'investiga-
dor. Es a dir, que si fa una
estona que no té noticies
de lapersona ala qual esta
assistint “comenci a bus-
car-la per les diferents es-
tances de lacasa”. Un dels
condicionants amb qué

treballa el grup de recer-
ca és que el prototip no
surti car. “No s’ha de per-
dre de vista que el robot
té una finalitat social,
per tant no ha de ser una
cosa prohibitiva. De fet,
no hauria de superar els
6.000 euros”, opina el
professor de la Universi-
tat de Lleida, que es mos-
tra convencut que, un
cop acabat el prototip, “si
hi hagués una empresa
interessada a comercia-
litzar-lo, seria bastant
economic”, De moment
han aconseguit obtenir
financament per dur a
terme el treball d'investi-
gaci6, a través dels fons
Recercaixa.

L'autonomia del robot
social ha de ser plena, fins
al punt que no necessiti
suport per al seu mante-
niment diari. Aixo vol dir
que ha d’estar programat,
segons Palacin, “per anar
a carregar les bateries ca-
da cop que ho necessiti”.

El projecte d’investiga-
¢i6 té una durada de dos
anys. Palacin destaca la
senzillesa del robot i els
avantatges que tingui una
gran mobilitat i confia
que els resultats aportin
nous coneixements cien-
tifics en el camp de la ro-
hotica social. W



