
 

Investigadors del Grup de 

Recerca de la Universitat de 

Lleida (UdL), Energia per 

al medi ambient i agrome-

teorologia, ubicat a lôedifici 

i la Universitat grega de 

Patras han dissenyat un nou 

sistema de colĿlectors solars 

de baix cost amb dip¸sit 

dôacumulaci· integrat per a 

aigua calenta amb m®s efi-

ci¯ncia t¯rmica que els ac-

tuals.  

Aquest nou colĿlector est¨ basat en un disseny de concentrador parab¸lic que ofe-

reix un millor rendiment que els sistemes convencionals 

al llarg de tot lôany. Han aconseguit un major aprofita-

ment de les hores de llum, amb m®s rapidesa en lôescalfa-

ment i minimitzant les p¯rdues de calor inherents a 

aquests tipus de colĿlectors gr¨cies a nous sistemes 

dôaµllament a les zones mes cr²tiques de la carcassa. 

El professor de f²sica de lôEscola Polit¯cnica Superior de 

la UdL, Daniel Chemisana, expert en ¸ptica aplicada a 

dispositius de generaci· solar t¯rmica i fotovoltaica, ha 

treballat conjuntament amb el professor grec Manolis 

Souliotis, expert en captadors t¯rmics de concentraci·, en 

aquest estudi, publicat a Renewable energy, que tamb® es va presentar en el pro-

grama Torn de Nit de La Manyana TV 

D A N I E L  C H E M I S A N A ,  P ROFESOR DE LõEPS, DISSENYA UN 
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El passat 17 dôabril de 2013, en Miquel Orobitg Cortada, va 

llegir la seva tesi doctoral, High performance computing on bio-

logical sequence alignment, dirigida per el Dr. Fernando Cores 

Prado  i el Dr. Fernando Guirado Fern§ndez.  

L E C T U R A  D E  T E S I  D O C TORAL DõEN MIQUEL OROBITG 

C O R T A D A 

 

http://www.upatras.gr/index/index/lang/en
http://www.youtube.com/watch?v=O-xaC7L-bjA
http://www.eps.udl.cat/info_per/anticsAlumnes.html
http://www.eps.udl.cat/info_per/anticsAlumnes.html


La C¨tedra Indra ï Fundaci·n Adecco  de Tecnolo-

gies Accesibles de la Universitat de Lleida, ha ini-

ciat un nou projecte dôR+D per desenvolupar un 

Assistent Personal Rob¸tic (APR) que faciliti el tre-

ball a les persones amb discapacitat, ja que els per-

metr¨ estar presents de manera virtual  a lôempresa, 

moureôs, despla­ar-se i comunicar-se  gr¨cies a un 

sistema de videoconfer¯ncia que funciona mitja-

n­ant connexi· a internet. 

Jordi Palac²n, professor de lôEscola Polit¯cnica 

Superior, director del grup de Rob¸tica del GREA 

Innovaci· Concurrent i director de la C¨tedra, ha 

endegat diversos projectes relacionats amb el 

desenvolupament de solucions tecnol¸giques i 

serveis innovadors amb lôobjectiu de facilitar la 

integraci· social i laboral de les persones amb 

discacapicitat. Entre aquests projectes cal destacar 

el Virtualkeyboard,  un teclat virtual que es 

mostra a la pantalla de lôordinador creat dins del 

projecte TeCLado Asistivo (TCLA keyboard) amb 

lôobjectiu de permetre lôescriptura de textos mitja-

n­ant la pulsaci· de les tecles del teclat mitja-

n­ant el ratol² inform¨tic, HeadMouse o qualsevol 

dispositiu apuntador connectat a lôordinador; I el 

Headmouse, un ratol² que es controla amb lleu-

gers moviments del cap captats mitjan­ant una 

 

PROJECTE DõUN ASSISTE N T  P E R S O N A L  R O B Ò T I C A LõEPS 

òPRĐXIMA ESTACIĎ: LES GARRIGUESó, VISITA LõEPS 

webcam i que permet fer ñclicsò mitjan­ant dife-

rents gestos facials, del qual ja sôhan realitzat m®s 

de 400.000 desc¨rregues gratuµtes en 95 paµsos de 

tot el m·n. 
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En el marc de la segona edici· del programa ñPr¸xima es-

taci·: UdLò, una iniciativa del Consell Social de la UdL en 

colĿlaboraci· amb els ens comarcals per apropar la Univer-

sitat de Lleida al territori i impulsar les relacions universitat

-empresa, una trentena de representants dôempreses, cen-

tres educatius, professionals liberals, responsables pol²tics, 

agents culturals etc. de la comarca de les Garrigues van vi-

sitar diferents instalĿlacions de la UdL. 

La direcci· de lôEscola Polit¯cnica Superior de la Universi-

tat de Lleida va rebre als participants al seu pas pel Campus 

de Cappont i van visitar el laboratori de materials i el de 

mec¨nica de lôedifici CREA, aix² com els laboratoris dôin-

form¨tica, dôelectr¸nica i el taller mec¨nic de lôedifici EPS. 

http://robotica.udl.cat/
http://robotica.udl.cat/


En el marc de la Festa 

Major de lôEstudian-

tat de la UdL que es 

va celebrar el passat 

25 dôabril al Campus 

de Cappont es va dur 

a terme la tercera edi-

ci· de la competici· 

de robots ñvirtualsò 

dins de lôentorn Ro-

bocode (http://

robocode.udl.cat/)  a 

lôAuditori del CCCT, 

amb una assist¯ncia /

participaci· for­a des-

tacable. 

Robocode ®s un joc de 

Programaci· on lôob-

jectiu ®s desenvolupar 

un tanc de batalla que 

lluiti amb altres tancs. 

Lôactivitat estava diri-

gida a alumnes de la 

UdL i a qualsevol al-

tra persona interessa-

da. Cada participant o 

equip va programar un 

Robot Virtual (Agent 

IntelĿligent) que  sôen-

front¨  a altres Robots 

en un camp de batalla, 

el robot que  va demos-

trar m®s habilitats  va 

ser  el guanyador. 

Lôobjectiu de lôactivitat 

es introduir als alumnes 

en la programaci· de 

sistemes intelĿligents 

dôuna forma divertida. 

La programaci· i simu-

laci· de les batalles ®s 

suportada per una pla-

El passat 20 dôabril, e el marc de la Festa de la Pro-

fessi· del ColĿlegi dôenginyers T¯cnics Industrials de 

Lleida, es va lliurar el premi Enginy a Jordi Gen® 

Mola pel seu projecte ñWindow Lifterò, dirigit per 

Christensen, professor de Mechanical Engineering de 

la VIA University College de Dinamarca. 

El projecte es basa en el disseny dôun dispositiu que 

minimitzi els esfor­os a realitzar pels treballadors 

dôuna empresa danesa dedicada a la instalĿlaci· de 

vidres de fins a 300 Kg a 20 metres dôal­ada  

C O M P E T I C I Ó  R O B O C O D E  EN EL MARC DE LA FESTA DE LõESTUDIANTAT DE 

L A  U D L 

J O R D I  G E N É  M O L A ,  G U AN Y A  E L  P R E M I  E N G I N Y  2 0 1 3  

4. Exterminator 

 

Categoria per equips: 

1. Cazabots 

2. TyM 

3. BlitzTeam 

4. Espartanos 

taforma de Programari 

Lliure anomenada Ro-

bocode (http://

roboco-

de.sourceforge.net). 

Els guanyadors, tant 

de la categoria 1 vs. 1 

com de la categoria 

per equips, dôaquesta 

tercera edici· van ser: 

Categoria individual: 

1. YesOhMyGod  

2. Cazabots  

3. SlayerBot  
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http://robocode.udl.cat/
http://robocode.udl.cat/
http://robocode.sourceforge.net/
http://robocode.sourceforge.net/
http://robocode.sourceforge.net/

