ENSENYAMENT DE E.T. INFORMATICA DE SISTEMES

ASSIGNATURA: BLOC DE ROBOTICA

PROFESSOR/A RESPONSABLE: Jordi Palacin

CURS: 3r CREDITS: 15 TIPUS: OPTATIVA

1. OBJECTIUS

L'objectiu de I'assignatura és realitzar una introduccio a la robotica des del punt de
vista del control i de la enginyeria informatica.

2. ESTRUCTURA

El bloc esta estructurat en dues parts corresponents al primer i segon semestre:

En el primer semestre s'imparteixen 9 credits: 3 de teoria i 6 de practiques. La
docéncia es centra en la visié artificial i les aplicacions en la robotica de la visid
artificial.

En el segon semestre s‘imparteixen 6 crédits: 1.5 de teoria i 4.5 de practiques. La
docéncia es centra en |'automatitzacié mitjancant I'is de microcontroladors.

3. PROGRAMA

Primer semestre: VISIO ARTIFICIAL.

Continguts teorics:

. Descripcié dels continguts i objectius de |'assignatura

. Visio natural, introduccié al concepte de visid artificial

. Visié artificial: il-luminacio

. Visio artificial: optiques

. Visid artificial: adquisicié d'imatges

. Visio artificial: digitalitzacié d'imatges

. Visio artificial: algoritmes

. Exemples d’aplicacié de la visio artificial

Continguts practics:

. Introduccioé al programari MATLAB

. Realitzacié de funcions en MATLAB

. Disseny d’aplicacions en MATLAB

. Creacidé d’una aplicacid de lectura i interpretacié de grafiques

. Creacio d’una aplicacio de classificaciéo de peces en una linia de produccio
. Creacio d’una aplicacié de classificacié d’objectes

. Creacio d’una aplicacio de classificacio de caracteristiques d’objectes
. Aplicacions robotiques en MATLAB
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Segon semestre: MICROCONTROLADORES.
Continguts teorics:

1.- Introduccion: Arquitectura basica de microcontroladores
2.- Microcontroladores PIC: caracteristicas principales
3.- Disefio Hardware
4.- Diseflo Software: Registros, direccionamientos y Set de instrucciones
5.- Herramientas y disefio de proyectos
Sistemas de desarrollo
Disefio de proyectos

Continguts practics:

1.- Practicas elementales de funcionamiento de los recursos del PIC.
2.- Disefio e implementacion de proyectos.

4. MATERIALS DE L'ASSIGNATURA I PROGRAMARI

Primer semestre:
Teoria: apunts del professor
Practiques: programari MATLAB

Segon semestre:
Sistema de desarrollo de aplicaciones con PIC.
Documentacién fabricante

5. BIBLIOGRAFIA

Primer semestre:
Apunts del professor
Manuals d’aprenentatge de MATLAB

Segon semestre:

- Web: www.microchip.com
Autor: Microchip Technology Inc.
Seccién: Engineer’s Assistant

- Libro: Microcontroladores PIC: La clave del disefio.
Autor: Eugenio Martin Cuenca; J. M* Angulo Usategui; Ignacio Angulo Martinez
Editorial: Thomson

- Libro: Microcontroladores PIC: Disefio practico de aplicaciones
Autor: Jose M* Angulo Usategui; Ignacio Angulo Martinez
Editorial: McGraw Hill

- Libro: Microcontroladores PIC: 16F87X
Autor: Jose M* Angulo Usategui; Ignacio Angulo Martinez
Editorial: McGraw Hill



6. AVALUACIO

Cada part de I'assignatura rebra una avaluacié individual.

Al primer semestre (1S) es realitzara una avaluacié continuada basada en els
treballs practic desenvolupats. Aquesta avaluacié rebra una valoraciéo de 0 a 10
punts.

Al segon semestre (2S) es realitzara una avaluacié continuada basada en els
treballs practic desenvolupats. Aquesta avaluacié rebra una valoracié de 0 a 10
punts.

Si en ambdds semestres s’obté una puntuacié superior o igual als 5 punts; al juny
s’obtindra una nota del bloc amb la seglient ponderacioé:

Nota del bloc de robodtica = 60 % valoracio 1S + 40 % valoracio 2S

Si en algun dels semestres s’obté una puntuacio inferior als 5 punts es proposara la
realitzacié d’un treball de recuperacio a presentar el 15 de setembre. Aquest treball
es valorara i representara la nota del semestre. Si al setembre s’aconsegueix una
puntuacio superior o igual als 5 punts; s’obtindra una nota de bloc amb la mateixa
ponderacié que al juny.




