
dimarts, 10 de juliol de 2012

El grup de robòtica de l'EPS dissenya i construeix
un nou autòmat

L'  o és el nou autòmat dissenyat i construït pel grup de robòtica de l'Escola Politècnica SuperiorrBot Red reBot 
de la Universitat de Lleida.

El robot ha estat dissenyat de forma oberta i pràctica, ja que ha sigut possible gràcies a la col·laboració de
diversos alumnes ( , , ,  i ).Eduard Ros Javier Moreno Davinia Font Raül Balsa Eduard Clotet

Una de les característiques principals del rBot és el mode telecontrol, que permet controlar el robot a través de
qualsevol ordinador connectat a internet i, fins hi tot, a través del telèfon mòbil.

8 de juliol de 2012

 [ http://www.eps.udl.cat/docs/noticies/Juliol12_08_Segre.pdf ]

 [ http://www.youtube.com/watch?v=EO7BzX0ntAo&feature=youtu.be ]
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